SENSACTIVE®

Styrning av industrirobot till ratt gripposition

I RA ( K E R vid plockning av hangande detaljer.

Positionsbestamning av staplade detaljer.

Uppmatning av detaljer vid bearbetning.

SensActive
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TRACKER

SensActive® Tracker mdjliggdr guidning av en
industrirobot i djupled och sidled. Den anvands
for att styra roboten till ratt gripposition vid
plockning av hangande detaljer eller for att
positionsbestdémma staplade detaljer. Den an-
vands dessutom vid uppmatning av detaljer vid
bearbetning.

Trackersystemet ger information om avsténdet till de-
talien som skall hanteras samt dess position i sidled.
Eftersom trackern kontinuerligt 1dmnar data kan den
anvandas for att plocka detaljer som inte ar fixerade.

Véart system erbjuder stora fordelar vid hantering av
detaljer dar avstdndet till detaljen &ndrar sig under
hanteringen eller inte p& forhand &ar kant.

Systemet anvéands vid avplockning av detaljer fran
hangconveyor, vid plockning av staplade detaljer samt
vid lagesmatning vid bearbetning.

Installationen ar enkel och ger stor flexibilitet.

Trackersystemet, som ingdr i SensActive®-familjen,
anvander en laserbaserad tredimensionell scannings-
teknik. Laserljuset som anvénds vid méatningen bestar
av en koncentrerad monokrom vaglangd. Detta moj-
liggdr effektiv undertryckning av omgivningsljus och
gor systemet okansligt for ljusstérningar.
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Tracker TRO1
Medium upplésning
Medium hastighet

TEKNISKA DATA

KAPACITET

Tracker TR02
L&g upplésning
Hog hastighet

Tracker TR0O3
Hog uppldsning
L&g hastighet

Métavstdnd min

200 mm

Métavstdnd max

TRO1, TRO2: 2000 mm

TRO3: 800 mm
Bredd vid max matavstand TRO1, TRO2: 700 mm
TRO3: 250 mm
Objektyta De flesta material och ytor.
FUNKTIONER
Dynamisk guidning TRO1 och TR02

Avpalletering

TRO1 och TRO3

Lagesmatning och bearbetning

TRO1 och TRO3

ANSLUTNINGAR

Berdakningsenhet

Standard industri-PC (ingdr €j)

Kommunikation

LAN:
1 Gbit/s mellan PC och Tracker
100 Mbit/s mellan PC och robot

Spanningsmatning

5V och 12V DC

Robottyp ABB, Motoman, KUKA m.fl.
OVRIGT

Méatt H 180, B 180, D 50 mm
Vikt Calkg
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